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EDA Modbus pisteet

Name nf Type Read Write Min/Max Oletus
STOP. pysaytetty, seis 1 / kdynnissa 0 Coi R -
Poissa Poissa toiminto, p&alla / pois Coi R -
Pitkdén poissa Pitkddn poissa toiminto, paalla / pois Coi R -
Viipainei Viipainei 4/ pois Co R -
iesituuletin fesituuletin, p&alla / pois Co R -
i i padlla / pois Coi R -
lax lammitys lax lammitys toiminto, paalla / pois Coi R -
lax jadhdytys lax jadhdytys toiminto, paalla / pois Coi R -
CO2 tehostus CO2 tehostus, kévtdssa 1 / ei kavtossd 0 Coi R -
osteus tehostus kaytossa 1 / el Kaytossa 0 Co R -
lanuaalinen tehostus lanuaalinen tehostus, paalla / pois Coi R -
Lampdatilatehostus Lampdtilatehostus, kaytossé 1/ ei kaytésséa 0 Coi R -
esayoiaahdytys esdydiaahdytys, kaytossa 1 / ei kdytossa 0 Coi R -
Lammitys pumpun kesakayttd kesaliikunta, kavtossa 1/ ei kaytosséa 0 Coi R -
LTO skaalaus LTO ianniteskaalaus. kavtossa 1/ ei kaytossa 0 Coi R -
Onko kesayojaghdytyksella iaahdytys ohitettu esayoiaahdytyksen lisaiaahdytys esto, kaytdssa 1 / ei kaytossa 0 Coi R -
Kosteus tehostus tapa, kiintea=1 autom=0 teustehostuksen ohiaustapa, kiintedlla raialla 1 / Coi R -
Jalkilammitys on/off poissa Onko jalkilammistys kaytossa poissa tilassa, kaytossa 1/ ei kéaytosséa 0 Coi R -
Jaahdytys on/off poissa Onko lisdidahdvtys kaytossa poissa tilassa. kévtossa 1 / ei kavtossa 0 Coi R -
Jalkilammitys on/off pitkéan poissa Onko jalkilammistys kavtossa pitkaan poissa tilassa, kéytossa 1/ ei kaytossa 0 Coi R -
Jaahdytys on/off pitkaan poissa Onko lisdiaahdvtys kaytossa pitkaan poissa tilassa, kavtossa 1/ ei kavtossa 0 Coi R -
VAK ohi VAK ohi manuaali ohjaus 1/ auto 0 Co R -
Paine vahti SLP painevahti tieto, painevahti vetaa 1/ ei veda 0 Coi R -
Jaahdytys vikati Jaahdytyksen vikatieto, vetaa 1/ ei veda 0 Co R -
adhdytys kaynti adhdvtvksen kavntitieto, vetdd 1 / ei veda 0 Coi R -
LTO vika LTO vikatieto, vetaa 1/ ei veda 0 Col R -
LTO kaynti LTO kavntitieto, vetad 1 / ei vedd 0 Coi R -
Lammitys vika Lammitys vikalieto, veta 1/ ei veda 0 Co R -
Lammitys kanti Lammitys kéyntitieto, vetdd 1 / ei vedd 0 Coi R -
Ulkopuolinen lammitys disable lammityksen esto ohjaus, vetéa 1/ ei veda 0 Col R -
opuolinen iadhdvtys disable [ iaahdytvksen esto ohiaus, vetaa 1/ ei veda 0 Coi R -
jatkoaika DI jatkoaika, vetéa 1/ ei vedd O Coi R -
Halvtys A A Coi R -
Halytys B B Co R -
3__|Kello ohielma Kello ohielma kavnnissa, aktiivinen 1/ ei aktiivinen 0 Coi R -
Saatoporras tilanne tieto Lammitys vai jadhdytys mahdollinen , lammitys mahdollinen 1 / idahdvtys [ Coi R -
Ulkoinen sulatus tieto EDX EDX tieto, sulattaa 1/ ei sulata O Coi R -
Huo Huoltomuistutus, kavt6ssa 1/ ei kaytossa 0 Co R -
Jaatymis vaaran tila Jaatymisvaaran tila, iaatymisvaara 1 / kuitattu O Coi R -
[1x0055__|LTO sulatus Kayiossa 1/ e Kaytossa 0 Co R -
HUOM! Negatiiviset luvut esim -300 ovat 16-bittisia eli (27 16)+(haluttu ar luku, -50 -> (2"16)+(-50)=65486
Holding registers
[ Modbus [Nimi 0 Tvpe Read Write n/Max Oletus
|_3x0001_|OP1 lampdtila yton 1 lampotila Holding register R -40-50°C
[ _3x0002_|OP2 lampétila yton 2 lampétila Holding register R -40-50'C
[_3x0003 [OP3 lampotila yt6n 3 lampotila Holding register R -40-50°C
x0004 [OP4 lampdtila yton 4 lampétila Holding register R -40-50°C
x0005_| OP5 lampétila avton 5 lampotila Holding reaister R -40-50°C
[_3x0006 lampétila X1 dtilamittaus. Rekisterin arvo = lampdtilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
[3x0007 [Tuloilman lampétila LTO:n ialkeen X2 T Gtilamittaus LTO:n jalkeen. Rekisterin arvo = lampotilamittaus * 101 Holding register R -40-50°C
[ _3x0008 |Tuloilman lampétila X3 T dtilamittaus. Rekisterin arvo = lampdtilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
| _3x0009 | Jateilman lampotila X4 ateilmaldmpétilamittaus. Rekisterin arvo = lampétilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
[_3x00: ampotila X5 dtilamittaus. Rekisterin arvo = lampdtilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
| 3x00: mpétila ennen LTO:ta X8 dtilamittaus ennen LTO:ta. Rekisterin arvo = lampétilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
[_3x00: ampotila X8 dtilamittaus. Rekisterin arvo = lampbtilamittaus * 10! Holding register R -40-50°C
[_3x00; osteus X5 i Holding register R -100%
[_3x00: T Pa T vii oleva paine-ero X6 Holding register R
[ 3x00: Pa Vi oleva paine-ero X6 Holding register R
[_3x00: LTO Pa LTO:n vii oleva paine-ero X6 Holding register R
| 3x0029 |LTO n tulo % LTO Holding register R -100%
[_3x0030 [LTO n poisto % LTO Holding register R -1
| 3x0031 |LTO deltattulo °C LTO lampdtila ero Holding reaister R = 'C
[ 3x0032_[LTO deltat poisto °C LTO lampétila ero Holding register R -40-50°C
0033 | Tulopatterin delta t °C Tulopatterin lampdtila ero Holding register R -40-50°C
[_3x0034 deltat °C lampdtila ero Holding register R -40-50°C
x0035_|48h Rh mittaus 48 tunnin keskiarvo Holding register R -100%
[_3x0036 kosteus Poistoilman laskettu kosteus Holding register R -100%
0037 | Sec kello RTC piirin kellonajan sekunnit Holding register R 0-59
0038 in kello RTC piirin kellonajan minuutit Holding register R 0-59
x0039 | Hour kello RTC piirin kellonajan tunnit Holding register R 0-23
[_3x00: Paiva RTC piirin kellonajan Holding register R 1-31
|_3x00: RTC piirin kellonajan kuukausi Holding register R 1-12
[_3x00: YEAI RTC piirin kellonajan vuosi. Vuosi = 2000 + rekisterin arvo Holding register R
|_3x0043_|Viikonpaiva i , ma=1, ti=2, ... su=0 Holding register R 0-6
Tassa nakyy missé tilassa kone on, 0=Normaali tila, 1=Max jaahdytys, 2=Max lammitys, 4=Hétéseis, 8=Seis, 16=Poissa, 32=Pitkaan
3x0044 | Tilatieto poissa, 46=Lampdtila tehostus, 128=CO2 tehostus, 256=Rh tehostus, 512=Tehostus, 1024=Ylipaineistus, 2048=Liesituuletin, Holding register R 0-32768
g 8192=SL P iashdvivs £ 68=EDX sulatus
[ _3x0045 [Lampétilan séatoportaat Téssa nakw. tila. O=ei mitéan kavtossa, 1=Jaahdvtvs. i Holding register R
[_3x0046 [Huone lampbtila keskiarvo dtila laskettuna vhdesté tai anturista Holding register R
[ 3x0047 |Kaskadi SP Kaskadi saétimen asetusarvo Holding register R
| _3x0048 |Kaskadi P Kaskadisaétimen P arvo Holding register R
[ 3x0049 [Kaskadi | At larvo Holding register R
[ 3x0050 | Todellinen IV teho IV tehon arvo ulkoisten ohiausten Holding register R
[ 3x0051 [TULO i erotus asetus arvo, jos AC = 1-8 (rekisteri 1x0016=0), DC = 20-100 (rekisteri 1x0016=1) Holding register R w 1-8/20-100
[ 3x0052_[POISTO erotus asetus arvo, jos AC = 1-8 (rekisteri 1x0016=0), DC = 20-100 (rekisteri 1x0016=1) Holding register R W 1-8/20-100
[_3x0053 |[IV-teho valitaan kavttopaneelilta valinta, jos AC = 1-8 (rekisteri 1x0016=0), DC = 20-100 (rekisteri 1x0016=1) Holding register R W 1-8/20-100
[ _3x0054 |Tulopuhallin T nopeus tilassa Holding register R W 1-8/20-100
[ 3x0055 i i nopeus tilassa Holding register R W 1-8/20-100
[ _3x0057 |Y aika Y oletus aika / viive (min) Holding register R W 0-60 10
[ 3x0058 |Tulo LiesiT TULO nopeus liesi in kaytossa Holding register R W 1-8/20-100
[_3x0059 |[Poisto LiesiT POISTO nopeus kéytossa Holding register R W 1-8/20-100
[ _3x0060 |Tulo KeskusPI TULO nopeus kavtossa Holding register R w 1-8/20-100
|_3x0061_|Poisto KeskusPI POISTO nopeus Kaytossa Holding register R W 1-87/20-100
| 3x0062_|Tulo LT KPI, OVP KPI, OVP LT TULO nopeus o ja liesi tai ia tai ia kavtossa Holding reister R W 1-8/20-100
| _3x0063_|Poaisto LT KPI, OVP KPI, OVP LT POISTO nopeus ia tai ia tai ia Kaytossa Holding register R W 1-87/20-100
[ 3x0064 [Tulo YP, KPI, LT kévtossa TULO nopeus seka i seka kavtossa Holding register R w 1-8/20-100
| _3x0065_|Poisto YP, KPI, LT kaytossa POISTO nopeus eka seka Kaytossa Holding register R W 1-8/20-100
[ 3x0066 tehostus aika aika / viive (min) Holding register R w 0-60 30
|_3x0067 |Tehostus teho Tehostus aikainen IV teho (pienempi jos erotus) Holding register R W 1-8/20-100
[ 3x0069 [RH Tehostus raia kiintea Kiintean kytkenté raiaarvo (%) Holding register R w 0- 100 40
[ 3x007 _IRH Tehostus raja autom kytkenta rajaarvo (%) Holding register R w 0-100 60
[ 3x0071 [RH Tehostus P arvo saatimen suhdealue (%) Holding register R w 0- 100 20
[ 3x007: _IRH Tehostus Reset time K saatimen resetointi aika (min) Holding register R w 2
[_3x0073 |RH Tehostus Intearation time saatimen integrointi aika (min) Holding reister R W 1
[ 3x0074_|RH Tehostus max IV K aikainen maximi IV-teho Holding register R W 1-8/20-100 | 8/100
[ 3x0075 [RH Tehostus Dz saatimen kuollut alue (%) Holding register R w 0- 100 3
| _3x0076_|CO2 Tehostus raia Hill kytkenta rajaarvo (ppm) Holding register R W 1000
[ 3x0077 [CO2 Tehostus max IV, Hiili aikainen maximi 1V-teho Holding register R w 1-8/20-100 8/100
| _3x0078_|CO2 Tehoslus P arvo Hillidioksiditehostus saatimen suhdealue (ppm) Holding register R W 200
[ 3x0079_|CO2 Tehostus Reset time Hilidioksiditehostuksen s&atimen resetointi aika (min) Holding register R W 2
[ 3x0080_|CO2 Tehoslus Integration time ioksiditehostuksen salimen integrointi aika (min) Holding register R W 1
|_3x0081_|CO2 Tehostus Dz siditehostuksen saatimen kuollut alue (ppm) Holding reaister R W 50
. Lampétilatehostuksen mittaava anturi, 2,3=0 3,4=0 5, .
3x0082 |LT Tehostus mittaava anturi La"mu et 1. 7oL P e Lo = 4 Holding register R w 1-9 9
3x0083 [LT Tehostus max IV Lampétilatehostuksen maximi IV teho Holding register R 1-8/20-100 8/100
3x0084 |LT Tehostus P arvo Lampdtilatehostus séétimen suhdealue (*C) (50=5.0) Holding register R 50
3x0085 ehostus Reset time Lampdtilatehostuksen saatimen resetointi aika (min) Holding register R 2
[ 3x0086 [LT Tehostus Intearation time Lampotilatehostuksen sétimen intearointi aika (min) Holding register R 1
| 3x0087 [LT Tehostus Dz Lampétilatehostuksen saatimen kuollut alue (C) (5=0.5) Holding register R 5
| _3x0088 |LT Raioitus P arvo Lampdtil suhdealue ("C) Holding register. R 50
| 3x0089 |LT Rajoitus Reset time Lampotil resetointi aika (min) Holding register R 2
[ 3x0090 [LT Raioitus Intearation time Lampotil intearointi aika (min) Holding register R 1
[_3x0091 [LT Rajoitu: Lampdtilarajoituksen kuollut alue ("C) Holding register R 5
| _3x0092 |SNC IV-teho esayo iaah sen [V-teho Holding register. R 1-8/20-100 6/80
3x0093 [SNC ulko LT Kesayo jaahdytys minimi ulkolampaétila jonka alla ei kesaydiaadytys kytkeydy paélle ('C) Holding register R
| 3x0094 |SNC start IK;es iv6 iaahdvtys paallle [ampdtila, ios huone tai poisto lampoatila on vii tamén arvon toiminto kytkevtyy paalle ('C) Holdina reaister R
3x0095 [SNC stop eséyo jaahdytys seis lampdtila, jos huone tai poisto lampétila tippuu alle tdmén arvon toiminto kytkeytyy pois (*C) Holding register R
|_3x0096 |SNC diff esayd iaghdvtys ero. ulkoilman ia huone tai Gtilan ero tulee olla vii timén arvon jotta toiminto olisi paalla ("C) Holding register. R
3x0097 [SNC week esayo jaahdyksen vikonpaivat jolloin kaytossa, su=1 ma=2, ti=4, ke=8, t0=16, pe=32, la=64 ja lasketaan yhteen Holding register R
3x0098 | SNC hour start esayo aahdvtys paéle aika tunnit Holding register R 0-23
3x0099 [SNC hour stop esayo jaahdytys seis aika tunnit Holding register R 0-23




3x0100 | Poissa IV-teho Poissa toiminnon aikainen IV-Teho Holding register R 1-87/20-100
3x0101_|Poissa lampétila pudotus Poissa toiminnon pyvntilmpstilan pudotus ("C) Holding register R
02_[Pitkaén poissa IV-teho Pitkaan poissa toiminnon aikainen IV-Teho Holding register R 1-8/20-100
|_3x0103 |[Pitkaén poissa lampétila pudotus Pitkaén poissa toiminnon pyvnfilampétilan pudotus (‘C) Holding register R
35_|Lampotila pyyn Lampatilapyynti kyseiselle saatotvalle. Rekisterin arvo = asetus * 101 Holding register R -10-50 21
| _3x0136 |Lampotila séattapa -koneen lampétilaséétotapa, 1=Tulos&ato, 2=Poistos&ato, 3=Huonesaato Holding register R 1-3
38 [SPLY T MIN Tuloiimasaatimen minimi raja (*C) (50=5.0) Holding register R
PLY T MAX Tuloilmasaétimen maximi raia (C) (50=5.0) Holding register R
P MIN Naytolta asetettava [ampotilapyynnin minimi arvo Holding register R
P MAX Naytolta asetettava lampotilapyynnin maximi arvo Holding register R
COOL BLOCK T aahdytyksen estoraia, iaahdytys estetty ulkolampotilan ollessa alle taman (C) (50=5.0) Holding register R
[ 3x0165 [LTO25 LTO iannitearvo 25% pisteelle (V) (100=10V) Holding register R 0-100
| 3x0166 |LTO50 LTO i iannitearvo 50% pisteelle (V) (100=10V) Holding register R 0-100
67 _|LTO75 LTO ian annitearvo 75% pisteelle (V) (100=10V) Holding register R 0-100
| _3x0168 |LTO FREEZE LTO jaanesto painevahti ia (Pa) Holding register R
| 3x0169 [LTO FREEZE DEL LTO i&énesto toiminnon viive asetus (min) Holding register R
170 |LTO FREEZE T LTO j&éssa lampdtila (‘C) (50=5.0) Holding register R
| 3x0172 |TEMP DEC Lampdtilan pudotus. O=ei kévtbssa. Valinta vuosilviikkokellolla tai DI tulolla (‘C) (50=5.0) Holding register R
196 |HEAT BLOCK T TiEmmityksen estoraia, Bmrmitys estetty ulkolampdtilan ollessa yi timan (‘C) (50=5.0) Holding register R 250
|_3x0210_|Viikkokello ohielma 1/20 Péivat iolloin kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivét on 12 Holding register R 0-127 0
x0211_| Viikkokello ohielma 1/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0212_|Viikkokello ohielma 1/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
x0213_| Viikkokello ohielma 1/20 L tunnit Viikkokello pysaylys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0214_|Viikkokello ohielma 1/20 L minuutit Viikkokello Dysavtys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 1 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0215 | Viikkokello ohjelma 1/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhalin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0216_| Viikkokello ohielma 2/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki paivat on 12| _Holding register R 0-127 0
[ _3x0217_|Viikkokello ohielma 2/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0218_| Viikkokello ohielma 2/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
x0219_|Viikkokello ohielma 2/20 | tunnit Viikkokello Dysavtys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0220_| Viikkokello ohielma 2/20 L minuutit Viikkokello pysaylys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 2 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0221 | Viikkokello ohjelma 2/20 Toiminto 5=Lampbitila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0222_| Viikkokello ohielma 3/20 Paivat iolloin kaynnissa Paivaiari u - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivt on 12 Holding register R 0-127 0
x0223_| Vilkkokello ohielma 3/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0224_|Viikkokello ohielma 3/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
|_3x0225_|Viikkokello ohielma 3/20 L tunnit Viikkokello pysaylys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0226_| Viikkokello ohielma 3/20 L minuutit Viikkokello Dysavtys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 3 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0227 | Viikkokello ohjelma 3/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhalin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0228_| Viikkokello ohielma 4/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki paivat on 12| Holding register R 0-127 0
| _3x0229 |Viikkokello ohielma 4/20 Alkamis aika tunnit kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0230_| Viikkokello ohielma 4/20 Alkamis aika minuutit kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
x0231_|Viikkokello ohielma 4/20 L tunnit Dysavtys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0232_|Viikkokello ohielma 4/20 L minuutit pysaylys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 4 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0233 | Viikkokello ohjelma 4/20 Toiminto 5=Lampbitila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
| _3x0234_|Viikkokello ohielma 5/20 Paivat iolloin kaynnissa Paivaiari u - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivt on 12 Holding register R 0-127 0
| _3x0235_|Viikkokello ohielma 5/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0236_| Viikkokello ohielma 5/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
x0237_|Viikkokello ohielma 5/20 L tunnit Viikkokello Dysaytys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0238_| Viikkokello ohielma 5/20 L ‘minuutit Viikkokello pyséytys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 5 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0239 | Viikkokello ohjelma 5/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhalin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0240 | Viikkokello ohielma 6/20 Paivat jolloin Kaynnissa Paivaiariestys Su - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivat on 12| _Holding register R 0-127 0
|_3x0241_|Viikkokello ohielma 6/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
| 3x02 Viikkokello ohielma 6/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello Kéynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
|_3x0243_|Viikkokello ohielma 6/20 L tunnit Viikkokello pyséytys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0244 | Viikkokello ohielma 6/20 L minuutit Viikkokello pyséytys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 6 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estety, 4=Jaahdytys estetty,
3x0245 |Viikkokello ohjelma 6/20 Toiminto 5=Lampdtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max ja&hdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0246_|Viikkokello ohielma 7/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivt on 12 Holding register R 0-127 0
|_3x0247_|Viikkokello ohielma 7/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0248_|Viikkokello ohielma 7/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
%0249 | Viikkokello ohielma 7/20 L tunnit Viikkokello pyséytys aika, tunnit Holding reaister R 0-23 0
|_3x0250_|Viikkokello ohielma 7/20 L ‘minuutit Viikkokello pyséytys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 7 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitk&an poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0251 | Viikkokello ohjelma 7/20 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhalin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0252_| Viikkokello ohielma 8/20 Péivat jolloin Kaynnissa Paivaiariestys Su - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivt on 12| Holding register R 0-127 0
| 3x0253 |Viikkokello ohielma 8/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0254 | Viikkokello ohielma 8/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello Kéynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
x0255_| Viikkokello ohielma 8/20 L tunnit Viikkokello pyséytys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0256 | Viikkokello ohielma 8/20 L minuutit Viikkokello pyséytys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 8 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0257 |Viikkokello ohjelma 8/20 Toiminto 5=Lampdtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max ja&hdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
| 3x0258 |Viikkokello ohielma 9/20 Paivat jolloin kaynnissa Pivajari u - La_Rekisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivt on 12 Holding register R 0-127 0
|_3x0259_|Viikkokello ohielma 9/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0260_|Viikkokello ohielma 9/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
x0261_|Viikkokello ohielma 9/20 L tunnit Viikkokello Dysaytys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0262_| Viikkokello ohielma 9/20 L ‘minuutit Viikkokello pyséytys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 9 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0263 | Viikkokello ohjelma 9/20 Toiminto ampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jazhdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
1
| 3x0264 |Viikkokello ohielma 10/20 Péivét iolloin kéynnissa P estys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivat on 1 _Holding register R W 0-127 0
| _3x0265_|Viikkokello ohielma 10/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 10 Kaynnistys aika, tunnit Holding register R W 0- 0
0266 _| Viikkokello ohielma 10/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello 10 Kaynnistys aika, minuutit Holding reister R W 0- 0
x0267 | Viikkokello ohielma 10/20 L tunnit Viikkokello 10 pyséaytys aika, tunnit Holding register R W 0- 0
x0268_|Viikkokello ohielma 10/20 L minuutit Viikkokello 10 pyséytys aika, minuutit Holding register R W 0- 0
Viikkokello 10 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0269 | Viikkokello ohjelma 10/20 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaéhdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0270_|Viikkokello ohielma 11/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivat on 12 Holding register R W 0-127 0
x0271_| Vikkokello ohielma 11/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 11 Kaynnistys aika, tunnit Holding register R W 0-23 0
x0272_| Viikkokello ohielma 11/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 11 kaynnistys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
|_3x0273 |Viikkokello ohielma 11/20 L isaika tunnit Viikkokello 11 Dysaytys aika, tunnit Holding register R W 0-23 0
x0274_| Viikkokello ohielma 11/20 L minuutit Viikkokello 11 pysaytys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
Viikkokello 11 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0275 | Viikkokello ohjelma 11/20 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
x0276_| Vikkkokello ohielma 12/20 Péivat iolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivat on 1 _Holding register R W 0-127 0
x0277_| Viikkokello ohielma 12/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 1 Kaynnistys aika, tunnit Holding register R W 0- 0
0278 _| Viikkokello ohielma 12/20 Alkamis aika minuufit Viikkokello 1 Kaynnistys aika, minuutit Holding reister R W 0- 0
|_3x0279_|Viikkokello ohielma 12/20 L tunnit Viikkokello 1 pyséaytys aika, tunnit Holding register R W 0- 0
x0280_|Viikkokello ohielma 12/20 L minuutit Viikkokello 1 pysaytys aika, minuutit Holding reister R W 0- 0
Viikkokello 12 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0281 | Viikkokello ohjelma 12/20 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaéhdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0282_|Viikkokello ohielma 13/20 Paivat jolloin kynnissa Paivajariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivat on 12 Holding register R W 0-127 0
|_3x0283_|Viikkokello ohielma 13/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 1 Kaynnistys aika, tunnit Holding reister R W 0-23 0
|_3x0284_|Viikkokello ohielma 13/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 1 kaynnistys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
[ 3x0285 |Viikkokello ohielma 13/20 L I tunnit Viikkokello 1. pysévtys aika, tunnit Holding register R W 0-23 0
|_3x0286_|Viikkokello ohielma 13/20 L minuutit Viikkokello 1 pysaytys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
Viikkokello 13 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0287 | Viikkokello ohjelma 13/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0288_|Viikkokello ohielma 14/20 Paivét iolloin kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivét on 17 Holding register R 0-127 0
| _3x0289 | Viikkokello ohielma 14/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 14 Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0290 |Viikkokello ohielma 14/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 14 kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
|_3x0291_|Viikkokello ohielma 14/20 L tunnit Viikkokello 14 Dyséytys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0292_|Viikkokello ohielma 14/20 L minuutit Viikkokello 14 Dysaytys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 14 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0293 | Viikkokello ohjelma 14/20 Toiminto 5=Lampétila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaéhdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0294_|Viikkokello ohielma 15/20 Paivat iolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivt on 12| Holding register R 0-127 0
|_3x0295_|Viikkokello ohielma 15/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 15 kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0296_|Viikkokello ohielma 15/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 15 kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
|_3x0297 |Viikkokello ohielma 15/20 L tunnit Viikkokello 15 Dysaytys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0298_|Viikkokello ohielma 15/20 L ‘minuutit Viikkokello 15 pysaylys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 15 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0299 | Viikkokello ohjelma 15/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R 0-100 0
100%
3x0300_| Viikkokello ohielma 16/20 Paivat iolloin kynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivét on 17 Holding register R w 0-127 0
3x0301_| Viikkokello ohielma 16/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 16 Kaynnistys aika, tunnit Holding register R W 0-23 0




3x0302_] Viikkokello chielma 16/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 16 ail kaynnistys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
3x0303_|Viikkokello ohielma 16/20 L tunnit Viikkokello 16 Dysavtys aika, tunnit Holding reaister R w 0-23 0
3x0304_| Viikkokello ohielma 16/20 L isaika minuutit Viikkokello 16 ail pysaylys aika, minuutit Holding register R W 0-59 0
Viikkokello 16 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0305 | Viikkokello ohjelma 16/20 Toiminto 5=Lampbitila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0306_|Viikkokello ohielma 17/20 Paivét iolloin Kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivét on 12 Holding register R 0-127 0
|_3x0307_|Viikkokello ohielma 17/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0308_|Viikkokello ohielma 17/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
|_3x0309_|Viikkokello ohielma 17/20 L isaika tunnit Viikkokello pysaylys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0310_|Viikkokello ohielma 17/20 L minuutit Viikkokello Dysaytys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 17 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkéan poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0311 | Viikkokello ohjelma 17/20 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100
|_3x0312_|Vikkokello ohielma 18/20 Paivat iolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSignificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki péivat on 12| _Holding register R 0-127 0
|_3x0313_|Viikkokello ohielma 18/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
|_3x0314_|Viikkokello ohielma 18/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
|_3x0315_|Viikkokello ohielma 18/20 L tunnit Viikkokello Dysavtys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0316_| Viikkokello ohielma 18/20 L isaika minuutit Viikkokello pysaylys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 18 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0317 | Viikkokello ohjelma 18/20 Toiminto 5=Lampbitila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0318_|Viikkokello ohielma 19/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivaiariestys Su - La. ReKisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ia kaikki péivt on 12 Holding register R 0-127 0
x0319_| Viikkokello ohielma 19/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello Kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0320_|Viikkokello ohielma 19/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
|_3x0321_|Viikkokello ohielma 19/20 L tunnit Viikkokello pysaylys aika, tunnit Holding register R 0-23 0
x0322_|Viikkokello ohielma 19/20 L minuutit Viikkokello Dysavtys aika, minuutit Holding register R 0-59 0
Viikkokello 19 toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0323 | Viikkokello ohjelma 19/20 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhalin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0324_|Viikkokello ohielma 20/20 Paivat jolloin kaynnissa Paivajariestys Su - La. Rekisterin arvo = LeastSianificantBit eli esim. Su on 1 = 1000000, Ti on 4 = 0010000 ja kaikki paivat on 12| Holding register R 0-127 0
x0325_| Viikkokello ohielma 20/20 Alkamis aika tunnit Viikkokello 20 kaynnistys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0326_| Viikkokello ohielma 20/20 Alkamis aika minuutit Viikkokello 20 kaynnistys aika, minuutit Holding register R 0- 0
|_3x0327_|Viikkokello ohielma 20/20 L tunnit Viikkokello 20 Dysavtys aika, tunnit Holding register R 0- 0
x0328_| Viikkokello ohielma 20720 | minuutit Viikkokello 20 pysaylys aika, minuutit Holding register R 0- 0
Viikkokello 20 aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitkaén poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estety,
3x0329 | Viikkokello ohjelma 20/20 Toiminto 5=Lampbitila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0330_|Vuosikello chielma 1/5 Alkaa péiva Vuosikello 1 kaynnistys paivama; Holding register R 31 0
|_3x0331_|Vuosikello ohielma 1/5 Alkaa kuukaus Vuosikello 1 kaynnistys kuukausi Holding register R 12 0
| 3x0332_|Vuosikello ohielma 1/5 Alkaa vuosi Vuosikello 1 kynnistys vuosi. Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0333_|Vuosikello ohielma 1/5 Alkaa tunnit Vuosikello 1 kéynnistys tunnit Holding register R 0-23 0
[ 3x0334_|Vuosikello ohielma 1/5 Alkaa minuutit Vuosikello 1 kynnistys minuutit Holding register R 0-59 0
| _3x0335_|Vuosikello ohielma 1/5 Paattyy paiva Vuosikello 1 pyséytys péi Holding register R 31 0
| _3x0336_|Vuosikello ohielma 1/5 Paattyy kuukausi Vuosikello 1 pysévtys kuukausi Holding register R 12 0
| _3x0337_|Vuosikello chielma 1/5 Paattyy vuosi Vuosikello 1 pyséytys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0338_|Vuosikello ohielma 1/5 Paattyy tunnit Vuosikello 1 pyséviys tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0339_|Vuosikello chielma 1/5 Paattyy minuutit Vuosikello 1 pyséytys minuutit Holding register R 0-59 0
Vuosikello aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitka&n poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Ja&hdyys estetty,
3x0340 | Vuosikello ohjelma 1/5 Toiminto 5=Lampbtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaahdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0341 | Vuosikello chielma 2/5 Alkaa péiva Vuosikello 2 kaynnistys paivama; Holding register R 31 0
|_3x0342_|Vuosikello ohielma 2/5 Alkaa kuukausi Vuosikello 2 kaynnistys kuukausi Holding register R 12 0
| _3x0343 _|Vuosikello ohielma 2/5 Alkaa vuosi Vuosikello 2 kaynnistys vuosi. Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0344_|Vuosikello ohielma 2/5 Alkaa tunnit Vuosikello 2 kéynnistys tunnit Holding register R 0-23 0
[ _3x0345_|Vuosikello ohielma 2/5 Alkaa minuutit Vuosikello 2 kéynnistys minuutit Holding register R 0-59 0
[ 3x03: Vuosikello ohielma 2/5 Paattyy paiva Vuosikello 2 pyséytys péil Holding register R 31 0
|_3x0347 | Vuosikello ohielma 2/5 Paattyy kuukausi Vuosikello 2 pyséytys kuukausi Holding register R 12 0
|_3x0348 | Vuosikello ohielma 2/5 Paattyy vuosi Vuosikello 2 pyséytys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0349 _|Vuosikello ohielma 2/5 Paattyy tunnit Vuosikello 2 pyséytys tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0350_|Vuosikello ohielma 2/5 Paattyy minuutit Vuosikello 2 pyséytys minuutit Holding register R 0-59 0
Vuosikello aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitka&n poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdyys estetty,
3x0351 | Vuosikello ohjelma 2/5 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jashdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100
|_3x0352_|Vuosikello chielma 3/5 Alkaa péiva Vuosikello 3 kéynnistys Holding register R 31 0
|_3x0353_|Vuosikello ohielma 3/5 Alkaa kuukaus Vuosikello 3 Kaynnistys kuukausi Holding register R 12 0
| _3x0354_|Vuosikello ohielma 3/5 Alkaa vuosi Vuosikello 3 kaynnistys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0355_|Vuosikello ohielma 3/5 Alkaa tunnit Vuosikello 3 kéynnistys tunnit Holding register R 0-23 0
[_3x0356_|Vuosikello ohielma 3/5 Alkaa minuutit Vuosikello 3 kéynnistys minuutit Holding register R 0-59 0
| 3x0357 [ Vuosikello ohielma 3/5 Padttyy paivé Vuosikello 3 pysaytys pai Holding register R 31 0
|_3x0358_|Vuosikello ohielma 3/5 Paattyy kuukausi Vuosikello 3 pyséytys kuukausi Holding register R 12 0
|_3x0359 | Vuosikello ohielma 3/5 Paattyy vuosi Vuosikello 3 pyséytys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0360_|Vuosikello ohielma 3/5 Paattyy tunnit Vuosikello 3 pyséytys tunnit Holding register R 0-23 0
| _3x0361 |Vuosikello ohielma 3/5 Paattyy minuutit Vuosikello 3 pyséytys minuutit Holding register R 0-59 0
Vuosikello aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitka&n poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdyys estetty,
3x0362 |Vuosikello ohjelma 3/5 Toiminto 5=Lampdtila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max ja&hdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100
|_3x0363_|Vuosikello chielma 4/5 Alkaa péiva ynnistys Holding register R 31 0
| 3x0364 |Vuosikello ohielma 4/5 Alkaa kuukausi ynnistys kuukausi Holding register R 12 0
| 3x0365_|Vuosikello ohielma 4/5 Alkaa vuosi ynnistys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0366_|Vuosikello ohielma 4/5 Alkaa tunnit ynnistys tunnit Holding reaister R 0-23 0
[_3x0367 |Vuosikello ohielma 4/5 Alkaa minuutit ynnistys minuutit Holding register R 0-59 0
| 3x0368 | Vuosikello ohielma 4/5 Padttyy paivé Vuosikello 4 pysaytys pai Holding register R 31 0
|_3x0369 | Vuosikello ohielma 4/5 Paattyy kuukausi pyséytys kuukausi Holding register R 12 0
[_3x0370_[Vuosikello chielma 4/5 Paattyy vuosi DyS&ytys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R 6-100 0
|_3x0371_|Vuosikello ohielma 4/5 Paattyy tunnit pyséytys tunnit Holding register R 0-23 0
|_3x0372 |Vuosikello ohielma 4/5 Paattyy minuutit pyséytys minuutit Holding register R 0-59 0
Vuosikello aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitka&n poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0373 |Vuosikello ohjelma 4/5 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jaéhdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
|_3x0374_|Vuosikello chielma 5/5 Alkaa paiva Vuosikello 5 kaynnistys Holding register R W 31 0
|_3x0375_|Vuosikello ohielma 5/5 Alkaa kuukausi Vuosikello 5 Kaynnistys kuukausi Holding reister R W 12 0
| _3x0376_|Vuosikello ohielma 5/5 Alkaa vuosi Vuosikello 5 kynnistys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R W 6-100 0
|_3x0377 | Vuosikello ohielma 5/5 Alkaa tunnit Vuosikello 5 kéynnistys tunnit Holding reister R W 0-23 0
[_3x0378_|Vuosikello ohielma 5/5 Alkaa minuutit Vuosikello 5 kéynnistys minuutit Holding register R W 0-59 0
|_3x0379 | Vuosikello chielma 5/5 Paattyy péiva Vuosikello 5 pyséytys péivama Holding register R W 31 0
| _3x0380_|Vuosikello ohielma 5/5 Paattyy kuukausi Vuosikello 5 pysaytys kuukausi Holding register R W 12 0
|_3x0381 |Vuosikello chielma 5/5 Paattyy vuosi Vuosikello 5 pyséytys vuosi, Vuosi = Rekisterin arvo + 2000 Holding register R W 6-100 0
|_3x0382_|Vuosikello ohielma 5/5 Paattyy tunnit Vuosikello 5 pyséytys tunnit Holding register R W 0-23 0
|_3x0383 _|Vuosikello chielma 5/5 Paattyy minuutit Vuosikello 5 pyséytys minuutit Holding register R W 0-59 0
Vuosikello aikaohjelman toiminto, 0=Ei valintaa, 1=Poissa toiminto, 2=Pitka&n poissa toiminto, 3=Lammitys estetty, 4=Jaahdytys estetty,
3x0384 |Vuosikello ohjelma 5/5 Toiminto 5=Lampotila pudotus, 6=Max lammitys, 7=Max jashdytys, 8-15=AC Puhallin nopeus 1-8, 16=DO Aikarele, 20-100=EC Puhallin nopeus 20- | Holding register R w 0-100 0
100%
3x0578_|B ALARM START Kellonaika koska B haly voi antaa ulkoisen halytyksen aloitus aika esim 9 (tunnit) Holding register R W
3x0579_|B ALARM STOP koska B haly voi antaa ulkoisen halytyksen, lopetus aika. esim 16 (tunnit) Holding reister R W
350580 | B ALARM WEEK Viikonpaivat koska B hély voi antaa ulkoisen halytyksen bittein, Rekisterin arvo = 65408 + valitut péivat su=1 ma=2, ti=4, ke=8, 10=16, Holding register R w
De=32. la=64 ia lasketaan vhteen
[ 3x0581 |N O ALARMS viysten lukuméara Holding register R
| _3x0582_|C MIN RTC asetus joka péivittyy RTC piiriin (min) Holding reister R W 0-5¢
| 3x0583 |C HOUR RTC Kell asetus joka péivittyy RTC piiriin (tunnit) Holding register R W 0-2
| _3x0584_|C DAY RTC i érén asetus ioka péivittyy RTC piitin Holding reister R W 1-3
| 3x0585_|C MONTH RTC Kuukauden asetus joka péivittyy RTC piiriin Holding register R W 1-1
| 3x0586_|C YEAR RTC Vuoden asetus joka péaivittyy RTC pilriin, Vuosi = rekisterin arvo + 2000 Holding register R W
| 3x0587 |C WEEK RTC Viikonpéiva, ma = 1, , Laskee itse Holding register R
| _3x0591 |REAL SP Todellinen ios kéynnissa on esim. lmpdtilan pudotus ("C) (50=5.0) Holding register R
[ 3x0598 [SN |s Taitetaan Holding register R
0599 |SW Ohielma versio Kiinteal Holding reister R
| _3x0617 |Pres SPLYF VL T matala (V) (100=10.0VDC) Holding register R W 0-100
| _3x0618 | Pres SPLYF VH T korkea janni (V) (100=10.0VDC) Holding reister R W 0-100
| 3x0619 |Pres SPLYF RL. T matalan jannitteen vastaava mittaus tulos (Pa) Holding register R W
| _3x0620_|Pres SPLYF RH T korkean iannitteen vastaava mittaus tulos (Pa) Holding reister R W
[ 3x0621 [Pres EXTF VL matala (V) (100=10.0VDC) Holding register R 0-100
|_3x0622 |Pres EXTF VH korkea ianni (V) (100=10.0VDC) Holding register R 0-100
| _3x0623 |Pres RL matalan jannitteen vastaava mittaus Poistos (Pa) Holding register R
| _3x0624 |Pres RH Poi korkean jannitteen vastaava mittaus Poistos (Pa) Holding register R
| _3x0625 |Pres L LTOn matala .0VDC) Holding register R 0-100
|_3x0626_|Pres H LTOn korkea i .0VDC) Holding register R 0-100
| _3x0627_|Pres L LTOn matalan jannitteen vastaava mittaus tulos (Pa) Holding register R
|_3x0628 [Pres H LTOn korkean jannitteen vastaava mittaus tulos (Pa) Holding register R
| 3x0629 _|Pres SPLYF RES T laskettu tulos paine (Pa) Holding register R
| _3x0630_|Pres EXTF RES Poi imen laskettu tulos paine (Pa) Holding register R
| _3x0631 |Pres LTO RES LTOn laskettu tulos paine (Pa) Holding register R
|_3x0632_|PA ALARM Vakio a poikkeama paine mika aiheuttaa hélvtvksen (Pa) Holding register R
| 3x0633 |VKP SPLY MAX Vakio aadon tulopuolen max paine (Pa) Holding register R
| 3x0634 |[VKP EXT MAX Vakio a max paine (Pa) Holding register R
| _3x0635_|VKP SPLY MIN Vakio aadon tulopuolen min paine (Pa) Holding register R
|_3x0636_|VKP EXT MIN Vakio a min paine (Pa) Holding register R
| _3x0637 |VKP SPLY RES Vakio aadon tulopuolen laskettu paine (Pa) Holding register R
|_3x0638 |VKP EXT RES Vakio a laskettu paine (Pa) Holding register R
| 3x0640 | Modbus addr. Koneen ModBus osoite Holding register R W 1-10 1
[_3x0641 [PRO Out temp max PRO koneila (rekisteri 1x0051=1) Ulkolampétila, iossa kone sallitaan kayvan (C) (50=5.0) Holding register R w 65526




3X06: PRO Out temp min PRO koneilla (rekisteri 1x0051=1) Ulkolampétila, jossa kone rajoitetaan kayvéan minimiteholla ("C) (50=5.0) Holding register R 65521
| 3x06: LTO FORCE T O talvir I lampdtilaraia, Ulkolampdtilan tippuessa alle tamén LTO pakkoohiautuu paélle ja kay tavsillé ('C) (50=5.0) Holdina register R
%0644 |HP LTO DEFROST DELAY HP koneen vksikon s ialkeen viive jolloin yksikks seis ja LTO seka lin sulatetaan taman viiveen ajan (min) Holding register R
| 3x06: VKPS EC P arvo Vakio & suhdealue EC puh (Pa) Holdina register R
%0646 | VKPS EC Integration time Vakio & integrointi aika EC (sec) Holding register R
| 3x06: VKPS EC Reset time Vakio resetointi aika EC (sec) Holdina register R
%0648 |VKPS EC Dz Vakio 2 kuollut alue EC Pa) Holding register R
| 3x06: VKPS AC t Vakio viive AC (sec) Holdina register R
[ 3x0650 |VKPS AC Dz Vakio 2 kuollut alue AC Pa) Holding register R
HUOM! Negatiiviset luvut esim -300 ovat 16-bittisia eli (2 haluttu ar luku, -50 -> (2116)+(-50)=65486

Sydtettava Haluttu arvo
65521

65526

EDA freeway vayla asetukset
Kytkenta RS485

Baud rate 19200

Slave adress 1
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-10




